Protokot pomiarowy ¢w. 2 - Dynamiczny eliminator drgan mechanicznych

Opis sytuacji pomiarowej

Przyspieszenie a
(bez filtra)

Przyspieszenie a
(z filtrem Srodkowo-
przepustowym o czestotliwosci

Uwagi:

Jednostka

[m/s?]

1. Pomiar drgan maszyny bez
mas eliminatoréw - stan wyj-
Sciowy

2. Pomiar drgan z masami eli-
minatoréw dla minimalnej
dlugosei 1.=...

(obserwacja wptywu dotozenia do
uktadu dodatkowej masy)

3. Zmiana dlugosci elementow
sprezystych 1, (co 2 mm)

a) I, = 15 mm - dlugo$¢ czynna
element6ow sprezystych.

b)

c)

d)

e)




- az do momentu pierwszego wzrostu
amplitudy mierzonej wielkoSci.

Wymiary pretow:
= e, [mm]; szeroko$¢ by =
I = e [mm]; szeroko$¢ b, =

Waga eliminatorow:

] ; grubos¢ h;

] ; grubos¢ h;

100 USSR [kg]

M) = i, [kg]

Predkos¢ obrotowa zmierzona. ..................... [obr/min]

Predkos¢ obrotowa odczytana z tabliczki znamionowej: ..................... [obr/min]




